ENGLISH

Distance measuring device DL100 Pro
Quickstart

In addition to Quickstart, there are detailed operating instructions for the
distance measuring device. The Quickstart does not replace the operating
instructions. The operating instructions can be downloaded online at
"www.sick.com/Dx100". Furthermore, you can download the device
description file (PROFINET 10: GSD-file, EtherNET/IP: EDS-file, EtherCAT:
ESI-file) and the SOPAS Engineering Tool there.

EN/IEC 60825-1:2014

Complies with 21 CFR 1040.10 and 1040.11
except for deviations pursuant to laser notice No.
50 dated June 24, 2007

Laser radiation - Do not look into the laser beam -
Laser class 2 (EN/IEC 60825-1:2014)

Identical laser class for issue EN/IEC 60825-
1:2007

EN/IEC 60825-1:2014
Complies with 21 CFR 1040.10

and 1040.11 except for

deviations pursuant o laser

notice No. 50,

date June 24, 2007

Laser aperture

MEAN OUTPUT P, <1m
CW-MODULATION'+ 0.85 P,
WAVELENGTH = 655nm
FREQUENCY > 90 MHz

Safety notes

» Read the Quickstart before performing any work with the distance
measuring device.

» Danger of injury from laser radiation. The distance measuring device
DL100 Pro has a class 2 laser installed. Looking directly into the laser
beam may damage the eyes. Do not look into the laser beam.

» CAUTION: Use of controls or adjustments or performance of procedures
other than those specified herein may result in hazardous radiation
exposure.

» Connection, assembly and settings must only be performed by specialist
staff.

» Wiring work must only be performed when powered down.

» Only connect and separate cables when powered down.

» Only use shielded cables for data transfer. For suitable accessories, see
the operating instructions.

» A non-grounded supply voltage or potential differences between the
supply voltage GND and the distance measuring device housing may
result in the device sustaining damage: Only operate with a grounded
supply voltage. Ensure low-impedance and current-carrying equipoten-
tial bonding.

Intended use

The distance measuring device DL100 Pro is an opto-electronic sensor
which measures the distance to a reflector by time-of-flight principle. This
measurement device is only intended for non-contact measurement of
distances on a defined reflector target of lineary moving systems.

Non-intended use

DL100 Pro distance measuring device is no safety component pursuant to
the EC machinery directive (2006/42/EC).

DL100 Pro distance measuring device must not be used in potentially
explosive areas.

No modifications and conversions must be performed.

All uses not described as intended use are forbidden.

Commissioning

1. Install alignment bracket and distance measuring device (Fig. A,
steps 1to 4)

2. Perform electrical connection (Fig. B).

— Place cable free of tension on the sensor‘s connector and tighten
screw.

3. Install reflector at an inclination of around 1° to 3° in order to prevent
direct surface reflection.

— Shiny surfaces that are parallel to the laser beam axis may cause
beam switching or light scatter and lead to incorrect measurements
as a result. Shiny surfaces may be rack profiles, pallets with stretch
film, poles or rails, for example.

— When mounting the distance measuring device in the horizontal axis
of stacker crane, incline the reflector towards the ceiling, away from
the rail (Fig. C).

— When mounting in the vertical axis, incline away from the stacker
crane‘s mast (Fig. D)

4. Align distance measuring device with reflector.

— Put distance measuring device und reflector at a small distance.

— Align the distance measuring device so that the light spot of the
sensor hits the center of the reflector.

— Enlarge the distance between the distance measuring device and
reflector. The sensor light spot must continue to hit the reflector's
center.

— Check dampening. The dampening value must not exceed the value
in the table.

5. Perform fine adjustment using the screw and spring system. (Fig. A,

step 5)

6. The green LED PWR must be lit.

Maintenance
SICK sensors are maintenance-free. We recommend

- cleaning the optical surfaces (lenses and reflectors) and
- checking the screw and plug connections at regular intervals.

DEUTSCH

Enfernungs-Messgerat DL100 Pro
Quickstart

Zusétzlich zum Quickstart gibt es die ausfihrlichen Betriebsanleitungen
flr das Entfernungs-Messgerat. Das Quickstart ersetzt die Betriebsanlei-
tung nicht. Die Betriebsanleitungen kdnnen Sie Uber das Internet ,www.
sick.com/Dx100“ herunterladen. Des Weiteren kdnnen Sie hier die Gera-
tebeschreibungsdatei (PROFINET 10: GSD-Datei, EtherNET/IP: EDS-Datei,
EtherCAT: ESI-Datei) und das SOPAS Engineering Tool herunterladen.

EN/IEC 60825-1:2014
Complies with 21 CFR 104010

and except for

deviations pursuant to laser

notice No. 50,

date June 24, 2007

ATS
| &—}

MEAN OUTPUT P, <1mW

EN/IEC 60825-1:2014

entspricht 21 CFR 1040.10 und 1040.11 aufier
bei Abweichungen gemaf Laserhinweis Nr. 50 vom
24. Juni 2007

Laserstrahlung - Nicht in den Lichtstrahl blicken -
Laserklasse 2 (EN/IEC 60825-1:2014)

Identische Laserklasse flir Ausgabe EN/IEC 60825-
1:2007

Laseraustrittsdffnung

FREQUENCY > 90 MHz

Sicherheitshinweise

» Vor allen Arbeiten mit dem Entfernungs-Messgerat das Quickstart lesen.

» Verletzungsgefahr durch Laserstrahlung. Im Entfernungs-Messgeréat
DL100 Pro ist ein Laser der Klasse 2 eingebaut. Durch direktes Blicken
in den Laserstrahl konnen die Augen geschadigt werden. Nicht in den
Laserstrahl blicken.

» Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

» Verdrahtungsarbeiten nur im spannungslosen Zustand durchfiihren.

» Leitungen nur im spannungslosen Zustand verbinden und trennen.

» Fur Datenlbertragung nur abgeschirmte Leitungen verwenden.
Geeignetes Zubehor finden Sie in der Betriebsanleitung.
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DL100 Pro

PROFINET 10
EtherNet/IP
EtherCAT®

- For use in NFPA79 applications only.
- UL:-Listed adapters providing field wiring leads
are available.

cus

LISTED . '
IND, GONT, EQ. - Refer to the product information.
4R97

Australia New Zealand
Phone +61 3 9457 0600 Phone +64 9 415 0459
Austria Norway
Phone +43 22 36 62 28 8.0 Phone +47 67 8150 00
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Please find detailed addresses and further locations in all major industrial
nations at www.sick.com
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Subject to change without notice
Irrtimer und Anderungen vorbehalten
Sujet & modification sans préavis
Alteracdes poderao ser feitas sem prévio aviso
Sujeto a cambio sin previo aviso
Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso
Wijzig[ngen en correcties voorbehouden
RBARICRELN T END ERDHY &F
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» Eine nicht geerdete Versorgungsspannung oder Potenzialdifferenzen
zwischen GND der Versorgungsspannung und dem Gehause des
Entfernungs-Messgerats kénnen zu einem Gerateschaden flihren: Be-
trieb nur mit geerdeter Versorgungsspannung. Niederimpedanten und
stromtragfahigen Potenzialausgleich gewahrleisten.

Bestimmungsgemafie Verwendung

Das Entfernungs-Messgerat DL100 Pro ist ein opto-elektronischer Sensor,
der mittels Laufzeitverfahren beriihrungslos die Entfernung zu einem
definierten Reflektor ermittelt.

Bestimmungswidrige Verwendung

Das Entfernungs-Messgerat DL100 Pro ist kein Sicherheitsbauteil gemaf
der EG-Maschinenrichtlinie (2006/42/EG).

Das Entfernungs-Messgerat DL100 Pro darf nicht in explosionsgefahrde-
ten Bereichen eingesetzt werden.

Es diirfen keine Anderungen und Umbauten durchgefiihrt werden.

Alle unter der bestimmungsgeméafen Verwendung nicht beschriebenen
Verwendungen sind verboten.

Inbetriebnahme

1. Ausrichthalterung und Entfernungs-Messgerat montieren (Abb. A,
Schritte 1 bis 4).

2. Elektrischen Anschluss durchfiihren (Abb. B).
— Leitung spannungsfrei aufstecken und festschrauben.

3. Reflektor mit einer Neigung von ca. 1° bis 3° montieren, um direkte

Oberflachenreflexe zu vermeiden.

— Glanzende Oberflachen parallel zur Laserstrahlachse kénnen Strah-
lumlenkungen oder Streulicht verursachen und damit zu Fehimes-
sungen flihren. Glanzende Oberflachen kdnnen z.B. Regalprofile,
Paletten mit Stretchfolie, Masten oder Fahrschienen sein.

— Wird das Entfernungs-Messgerat in der Fahrachse des Regalbe-
diengerates montiert, den Reflektor in Deckenrichtung, weg von der
Fahrschiene, neigen (Abb. C).

— Wird das Entfernungs-Messgerat in der Hubachse des Regalbedien-
gerates montiert, den Reflektor weg vom Mast neigen (Abb. D).

4. Entfernungs-Messgerat und Reflektor zueinander ausrichten.

— Entfernungs-Messgerat und Reflektor auf kleine Distanz bringen.

— Das Entfernungs-Messgerat so ausrichten, dass der Lichtfleck des
Sensors in das Zentrum des Reflektors trifft.

— Distanz zwischen Entfernungs-Messgerat und Reflektor vergréRern.
Der Lichtfleck des Sensors muss weiterhin in das Zentrum des
Reflektors treffen.

— Déampfung kontrollieren. Der Wert fiir die Démpfung darf den Wert in
der Tabelle nicht Gberschreiten.

5. Uber das Schrauben-Federsystem eine Feinjustage durchfiihren

(Abb. A, Schritt 5).

6. Die griine LED PWR muss leuchten.

Wartung

SICK-Sensoren sind wartungsfrei. Wir empfehlen, in regelméaRigen
Absténden

- die optischen Grenzflachen zu reinigen,

- Verschraubungen und Steckverbindungen zu Gberprifen.
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[m] [dB] [dB]
en: Distance <10 en: Dampening value nominal level -30 en: Dampening value warning limit -42
de: Distanz 10 de: Dampfungswert Nominalpegel -30 de: Dampfungswert Warngrenze _42
fr: Distance 20 | fr: Valeur d’atténuation niveau nominal a2 | fr: Valeur d’atténuation niveau d’alerte 54 |
pt: Distancia pt: Valor de atenuacg&o nivel nominal pt: Valor de atenuacao limite de aviso
es: Distancia 35 es: Valor de atenuacion nivel nominal -54 es: Valor de atenuacion limite de aviso -66
it: Distanza 70 it: Valore di smorzamento livello nominale -66 it: Valore di smorzamento limite di avvertimento -78
nl: Afstand 150 nl: Del‘llpil g de nominaal niveau _78 nl: Dempingswaarde alarmlimiet ~90
ja: PREE jar A (AFRL NoL) jar PEEE R AMED
i g 390 W sEbRROK T 90 T SERAN R -102
en de fr pt it nl es ja zh
Measuring range Messbereich Plage de mesure Campo de medicado Intervallo di misurazione Meetbereik Campo de medicion 52 4 = e |
¢ DL100-21XXXXXX: 0.15 ... 100 m
¢ DL100-22XXXXXX: 0.15 ... 200 m
* DL100-23XXXXXX: 0.15 ... 300 m
Accuracy ¥ Genauigkeit ¥ Précision ¥ Precisdo v Precisione ¥ Nauwkeurigheid © Precision ¥ D KRRV
¢ DL100-21XXXXXX: + 2.0 mm
* DL100-22XXXXXX: + 2.5 mm
* DL100-23XXXXXX: + 3.0 mm
Repeatability 2 Reproduzierbarkeit 2 Reproductibilité 2 Reprodutibilidade ? Reproductibilidad 2 Riproducibilita 2 Reproduceerbaarheid ? M 2 AEE M Y

¢ DL100-21XXXXXX: 0.5 mm
¢ DL100-22XXXXXX: 1.0 mm
* DL100-23XXXXXX: 2.0 mm

Supply voltage Vs ¥ Versorgungsspannung U, ®  Tension d'alimentation U,®  Tens&o de alimentagdo Uy ® Tensione di alimentazione Voedingsspanning Uy ¥ Tension de alimentacion Uy ® {445 U, ¥ FIRHLE Uy @ 18...30VvDC
Uy ?

Residual ripple 4 Restwelligkeit 4 Ondulation résiduelle 4 Ondulagao residual ¥ Ondulazione residual 4 Restrimpel 4 Ondulacién residual % Ay FHI P FIRBBE 5 Vss

Power consumption ® Leistungsaufnahme 9 Puissance absorbée Poténcia absorvida ® Potenza assorbita Opgenomen vermogen Consumo de potencia ® WEES ) TIRWEAE

* Without heating * Ohne Heizung * Sans chauffage * Sem aquecimento * Senza riscaldamento * Zonder verwarming « Sin calefaccion s b—&x—MEL o LM IhEE <6W

« With heating * Mit Heizung « Avec chauffage « Com aquecimento « Con riscaldamento * Met verwarming » Con calefaccion cE—R—dHY AT RE <24 W

Multifunctional input MF1 ®

Multifunktionseingang

Entrée multifonctions MF1 ©

Entrada multifuncdo MF1 ©

Ingresso multifunzione

Multifunction. ingang MF1 ©

Entrada multifuncion MF1 ©

ZHERENT) MFL ©

ZIRekh i ©

B (push/pull)

Multifunctional output MF1 ~ MF1 © Sortie multifonctions MF1 Saida multifuncdo MF1 MF1© Multifunction. uitgang MF1  Salida multifuncion MF2 ZHEREH 1 MF1 EVIL N}
Multifunktionsausgang MF1 Uscita multifunzione MF1
Multifunctional output MF2  Multifunktionsausgang MF2  Sortie multifonctions MF2 Saida multifuncdo MF2 Uscita multifunzione MF2 Multifunction. uitgang MF2  Salida multifuncion MF2 ZHEREH J1 MF2 % Ihhekm N i B (push/pull)

Maximum output currentl,  Maximaler Ausgangsstrom |, Courant maximal de sortie I, Corrente de saida maxima |, Corrente di uscita massima Maximale uitgangsstroom |,  Corriente de salida maxima i K &R 1, R R 1, 100 mA
Ia Ia

Output load Ausgangslast Charge de sortie Carga de saida Carico di uscita Uitgangsbelasting Carga de salida H A s AR
* Capacitive ¢ Kapazitiv « Capacitive * Capacitiva * Capacitivo * Capaciteit « Capacitiva - wEl o K 100 nF
« Inductive * Induktiv * Inductive « Indutiva * Induttivo * Inductief * Inductiva o AL o SR 20 mH
Enclosure rating Schutzart Type de protection Tipo de protecao Tipo di protezione Beschermingsgraad Tipo de proteccion PRI LRy IP 65
Protection class Schutzklasse Classe de protection Classe de protecao Classe di protezione Beschermingsklasse Clase de proteccion 1t 7 5 2 15475 51 @
Ambient operating Betriebsumgebungs- Température ambiante ” Temperatura ambiente de Temperatura ambiente Bedrijfsomgevings- Temperatura ambiente de JE R TR RE
temperature ” temperatur ” operagao " circostante ” temperatuur 7 servicio " s b—&x—MEL
« Without heating * Ohne Heizung « Sans chauffage * Sem aquecimento « Senza riscaldamento « Zonder verwarming * Sin calefaccion cE—X—HY o Tohn#kIhhE ¢ -20..+55°C
« With heating * Mit Heizung « Avec chauffage « Com aquecimento « Con riscaldamento « Met verwarming « Con calefaccion AT RE e -40..+55 °C
1 Ambient operating tempe- ¥ Betriebsumgebungstem- Y La précision peut étre de Y Temperatura ambiente Y Temperatura ambiente Y Bedrijfsomgevingstempera- ¥ Una temperatura ambiente  V ®jfERIBHIEE +23 © C. Il ¥ TAEMRETIRE N +23 ° C

rature +23 °C, accuracy peratur +23 °C, im Mess- + 4.0 mm dans la plage para operagédo +23 °C; d‘esercizio +23 °C, tuur +23 °C, in meetbereik de servicio de +23 °C pue- SERIPH 150 ~ 180 mm T I, 150 ... 180 mm il

can be upto + 4.0 mmin
the measuring range
150 ... 180 mm

2)

conditions constant, min.
start-up time 10 min
Threshold values, reverse
polarity protected

@

&

of Vs tolerances

Without load

5 R;:37 kQ

At temperatures below
-10 °C, a warm-up phase
of (typically) 7 minutes is
required. In the case of
the variant with heating, a

@

Sl

warm-up phase of (typically)

16 minutes is required at a
temperature of -40 °C (at
24 V). Max. 95 % humidity,
non-condensing.

Statistical error 1 g, ambient

May not exceed or fall short

bereich 150 ... 180 mm
kann die Genauigkeit bis zu
+ 4.0 mm betragen
Statistischer Fehler 1 0, Um-
weltbedingungen konstant,
min. Einschaltzeit 10 min
Grenzwerte, verpolsicher
Darf U,-Toleranzen nicht
liber- oder unterschreiten
Ohne Last

R: 37 kQ

Bei Temperaturen

kleiner als -10°C ist eine
Aufwarmphase von typ. 7
Minuten erforderlich. Bei
der Heizungsvariante ist bei
-40 °C eine Aufwarmphase
von typ. 16 Minuten (bei
24 V) erforderlich. Max. 95
% Luftfeuchtigkeit, nicht
kondensierend.

2)

3

)

SRR

de mesure de 150 mm a

180 mm pour une tempéra-

ture de service de + 23°C
Erreurs statistiques 1 o,

L

conditions environnementa-

les constantes, temps min.
de mise en route 10 min
Valeurs limites, a '‘épreuve
d‘une inversion de polarité
Ne dépasser la tolérance

o

£

sur Uy nien plus, nien moins

5 Sans charge

6 R:37 kQ

Si la température est
inférieure a -10 °C, prévoir
une phase de préchauffage
typique de 7 minutes. Pour
une variante chauffage de
-40 °C, prévoir une phase
de préchauffage typique
de 16 minutes (a 24 V).
Humidité relative maximale
95 %, sans condensation.

a precisao pode ser de

até + 4.0 mm na faixa de
medi¢édo 150 ... 180 mm
Erro estatistico 1 g, cons-

tante condi¢des ambientais,

tempo de conexao min.

10 min

Valores limite, protegidos
contra inversao de polari-
dade

Nao ultrapassar as
tolerancias Uy,

Sem carga

R: 37 kQ

A temperaturas menores
de -10 °C, é necessério
um tempo de aquecimento
tipico de 7 minutos. Na
variante com aquecimento,
a-40 °C é necessario um
tempo de aquecimento tipi-
co de 16 minutos (a 24 V).
Humedad atmosférica max.
95 %, sin condensacion

3)

2)

SRR

nell‘intervallo di misura
150 ... 180 mm la preci-
sione pud essere fino a
+4.0 mm
2 Errore statistico 1 g, condi-
zioni ambiente costanti,
tempo di attivazione min.
10 min
Valori limite, a prova di
inversione di polarita

@

=

ze di Uy né verso l‘alto né
verso il basso

Senza carico

8 R:37 kQi

Con temperature inferiori
a-10 °C & necessaria una
fase di pre-riscaldamento
di 7 minuti. Nella variante
di riscaldamento, a -40 °C
& necessaria una fase di
pre-riscaldamento di 16
minuti (a 24 V). Max. 95 %
di umidita dell‘aria, senza
condensazione

L

Non oltrepassare le tolleran-

150 ... 180 mm kan de
precisie tot + 4.0 mm
bedragen.

Statistische fout 1 o,
omgevingsomstandigheden
constant, min. inschakeltijd
10 min.

Grenswaarden, beveiligd
tegen verkeerd polen

»

]

4 Mag U-toleranties niet over-

en onderschrijden
5 Zonder last
R 37 kQ
Bij temperaturen lager dan
-10 °C is opwarmfase van
typisch 7 minuten vereist.

e

Bij de verwarmingsvariant is

bij -40 °C een opwarmfase
van typisch 16 minuten
(bij 24 V) nodig. Max. 95 %
luchtvochtigheid, niet
condenserend

de hacer que la exactitud
aumente hasta + 4,0 mm
en el rango de medicion de
150 a 180 mm

2 Error estadistico 1 o,
constante condiciones
medioambientales, tiempo
de conexion min. 10 min

@

inversion de polaridad

No exceder ni por arriba ni
por defecto las tolerancias
Uy

5 Sin carga

¢ R:37 kQ

&

7 Con temperaturas inferiores

a-10 °C, se requiere una
fase de calentamiento
tipica de 7 minutos. Con la
variante calefactada y una
temperatura de -40 °C,

se requiere una fase de
calentamiento tipica de 16
minutos (con 24 V). Max.
95 % di umidita dell‘aria,
senza condensazion

Valores limite, seguro contra
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Télémétre DL100 Pro
Guide de démarrage rapide

En plus du démarrage rapide, des notices d’utilisation détaillées sont dis-
ponibles pour le télémétre. Le guide de démarrage rapide ne remplace pas
la notice d’utilisation. Les notices d'utilisation peuvent étre téléchargées
sur le site « www.sick.com/Dx100 ». Vous pouvez également télécharger le
fichier descriptif de I’équipement (PROFINET 10 : fichier GSD, EtherNET/IP :
fichier EDS, EtherCAT : fichier ESI) et I'outil SOPAS Engineering Tool.

EN/IEC 60825-1:2014

Soit 21 CFR 1040.10 et 1040.11 a I‘exception de
Sodiions pursum 16 eser différences sur les indications du Laser Nr. 50, 24.
Gote e 282007 Juni, 2007

AT
(o

MEAN OUTPUT P, <1mW
CW-MODULATION' 0.85 P,
WAVELENGTH = 655nm
FREQUENCY 2 90 MHz

EN/IEC 60825-1:2014

Complies with 21 CFR 104010

Rayonnement laser - Ne pas regarder directement
le rayon laser - Classe laser 2

Méme classe laser pour I'édition EN/CEI 60825-
1:2007

Ouverture laser

MEAN OUTPUT Py < ImW
CW-MODULATION + 0.85 P,
LONGUEUR D'ONDE = 655nm
FREQUENCY 2 90 MHz

Consignes de sécurité

» Avant tous les travaux avec le télémétre, lire le guide de démarrage
rapide.

» Danger de blessures émanant du rayon laser. Le télémétre DL100 Pro
contient un laser de la classe 2. Ne jamais directement regarder dans le
rayon laser, danger de Iésions au niveau des yeux. Ne jamais regarder
dans le rayon laser.

» Attention - Lutilisation des commandes ou réglages ou I'exécution des
procédures autres que celles spécifiées dans les présentes exigences
peuvent étre la cause d’une exposition a un rayonnement dangereux.

» Le raccordement, le montage et le réglage sont réservés au personnel
spécialisé.

» Les travaux de cablage doivent uniqguement étre réalisés hors tension.

» Les cables doivent uniqguement étre branchés et débranchés hors
tension.

» Pour la transmission de données, employer uniquement des cables
blindés. Les accessoires compatibles sont indiqués dans la notice
d’utilisation.

» Une tension d’alimentation non mise a la terre ou des différences
de potentiel entre GND de la tension d’alimentation et le boitier de
I'appareil de mesure de la distance peuvent endommager 'appareil :
Fonctionnement uniquement avec une tension d’alimentation mise a la
terre. Veiller a une équipotentialité conductrice de faible impédance.

Utilisation conforme

La mesure de la distance s’effectue a I'aide d’un réflecteur. Le télémeétre
DL100 Pro est un capteur optoélectronique qui mesure, sans contact, la
distance par rapport a un réflecteur défini.

Utilisation non conforme

Le télémétre DL100 Pro ne contient pas de composants de sécurité au
sens prévu par la directive Machines CE (2006/42/CE).

Il est interdit d’employer le télémeétre DL100 Pro dans les zones exposées
a un risque d’explosion.

Il est interdit de modifier ou transformer I'appareil.

Toutes les utilisations non décrites dans I'utilisation conforme sont
interdites.

Mise en service

1. Monter le support d’orientation et le télémétre (fig. A, étapes 1 a 4).
2. Effectuer le raccordement électrique (fig. B).

— Rancher puis visser le cable hors tension.

3. Monter le réflecteur selon une inclinaison de 1° a 3° pour éviter les
réflexions de surface directes.

— Les surfaces brillantes paralléles a I‘axe du faisceau laser peuvent
dévier le faisceau ou diffuser la lumiére, ce qui peut fausser la
mesure. Parmi les surfaces brillantes, on peut citer les profilés
d‘étagere, les palettes a film étirable, les poteaux et les rails de
roulement.

— Si le distancemetre est installé sur I'axe de translation du transsto-
ckeur, orienter le réflecteur vers le plafond, a I'écart du rail (fig. C).

— Si le distancemetre est installé sur I'axe de levage du transstockeur,
éloigner le réflecteur du mat (figure D).

4. Orienter le télémétre et le réflecteur I'un par rapport a l'autre.

— Rapprocher le télémétre et le réflecteur I'un de 'autre.

— Orienter le télémétre en veillant a ce que le point lumineux du
capteur soit centré sur le réflecteur.
Augmenter la distance entre le télémetre et le réflecteur. Le point
lumineux du capteur doit rester au centre du réflecteur.

— Contréler I'atténuation. La valeur pour I'atténuation ne doit pas étre
supérieure a la valeur dans le tableau.

5. Réaliser un ajustage précis a I'aide du systéme a ressort des vis

(fig. A, étape 5)

6. La DEL verte PWR doit s’allumer.

Maintenance

Les capteurs SICK ne nécessitent aucun entretien. Nous recommandons
d’effectuer régulierement les opérations suivantes :

- nettoyage des surfaces de séparation optiques (lentilles et réflecteurs),
- controle des raccords vissés et connecteurs a fiches.

PORTUGUES

Instrumento de medicao de distancia DL100 Pro
Quickstart

Além do Quickstart existe o manual de instrucoes detalhado para o
instrumento de medicéo de distancia. O Quickstart ndo substitui o manual
de instrugdes. Vocé pode baixar os manuais de instrucdes acedendo

ao site "www.sick.com/Dx100". Pode também fazer aqui o download do
ficheiro de descricdo do aparelho (PROFINET 0: Ficheiro GSD,
EtherNET/IP: Ficheiro ESD, EtherCAT: ficheiro ESI) e a SOPAS Engineering
Tool.

EN/IEC 60825-1:2014

Em conformidade 21 CFR 1040.10 e 1040.11 com
excecao das diferencas apresentadas no documento
.Laser Notice No. 50, de 24 de junho de 2007.

TASER Radiacao laser - Nao olhar diretamente para o raio
-

EN/IEC 60825-1:2014
Complies with 21 CFR 1040.10

and 1040.11 except for

deviations pursuant to laser

notice No. 50,

date June 24, 2007

A

MEAN OUTPUT P, <1mW

CW-MODULATION'+ 0.85 P,
WAVELENGTH = 655nm °
FREQUENCY > 90 MHz

| laser - Classe de laser 2 (EN/IEC 60825-1:2014)
Classe de laser idéntica para a edi¢do EN/IEC
60825-1:2007

Abertura laser

Avisos de seguranca

> Leia o Quickstart antes de qualquer trabalho com o instrumento de
medicao de distancia.

» Perigo de ferimentos causados por raios laser. Esta montado um laser
de classe 2 no instrumento de medi¢do de distancia DL100 Pro. Os
olhos podem ficar lesionados se olhar diretamente para o raio laser.
Nao olhe diretamente para o raio laser.

» Conexao, montagem e instalagao apenas por pessoal especializado.

» Efetue o trabalho de cabeamento sempre com o equipamento desliga-
do da corrente.

> Efetue as ligagOes e separagdes sempre com o equipamento desligado
da corrente.

» Use apenas cabos blindados para a transmissao de dados. Pode encon-
trar acessorios apropriados no manual de instrugoes.

» Uma tens&o de alimentag&o ndo aterrada ou diferencas de potencial
entre GND da tensao de alimentacao e a carcaca do medidor de dis-
tancia podem ocasionar danos no dispositivo: Operagdo somente com
tensao de alimentagao aterrada. Assegurar compensagao de potencial
de baixa impedéancia e com capacidade de condugao de corrente.

Uso adequado

O dispositivo de medigao da distancia DL100 Pro € um sensor optoeletro-
nico que, através de um processo sem contacto, determina a distancia a
um refletor definido.

Uso inadequado

0 dispositivo de medicao da distancia DL100 Pro ndo contém nenhum
componente de seguranga no ambito da Diretiva de Maquinas CE
(2006/42/CE).

O dispositivo de medicao de distéancia DL100 Pro nao pode ser utilizado
em areas nas que exista perigo de explosao.

N&o podem ser efetuadas quaisquer alteracdes ou conversoes.

Nao é permitido usar o instrumento para outro fim que nao o descrito no
uso adequado.

Comissionamento

1. Monte o suporte de alinhamento e o instrumento de medicdo de
distancia (Fig. A, passos 1 ao 4).

2. Efetue a conexdo elétrica (Fig. B).
— Monte e aparafuse o cabo sem corrente.

3. Montar o refletor com uma inclinacéo de 1° bis 3°, para evitar o
reflexo direto da superficie.

— As superficies brilhantes paralelas ao eixo do raio laser podem cau-
sar o desvios dos raios ou luz difusa e, com isso, levar a medigcdes
incorretas. Exemplos de superficies brilhantes: perfis de estantes,
paletes com folhas elasticas, mastros ou trilhos.

— Se 0 medidor de distancias esté instalado no eixo de deslocamento
do transtocador, inclinar o refletor em diregao ao teto afastando-o
do carril (Fig. C).

— Se o medidor de distancias estéa instalado no eixo de elevagéo do
transtocador, inclinar o refletor de forma a afasta-lo do poste
(Fig. D).

4. Alinhe o instrumento de medicao de distédncia com o refletor.
— Aproxime o instrumento de medicao de distancia do refletor.

— Alinhe o instrumento de medicéo de distancia de modo a que o
ponto luminoso do sensor se encontre no centro do refletor.

— Aumente a distancia entre o instrumento de medicao de distancia
e o refletor. O ponto luminoso do sensor deve continuar no centro
do refletor.

— Controlar a atenuacao. O valor de atenuacao nao pode exceder o
valor apresentado na tabela.

5. Ajuste os parafusos e as molas (Fig. A, passo 5).
6. A luz LED PWR verde deve brilhar.

Manutencao

Os sensores SICK nao necessitam de manuten¢ao. Recomendamos que,
em intervalos regulares,

- limpe as superficies limite 6ticas (lentes e refletores),

- verifique o aperto dos parafusos e as conexoes.

ESPANOL

Instrumento de medicion de distancia DL100 Pro
Quickstart

Ademas del Quickstart, existe el manual de instrucciones detalladas para
el instrumento de medicién de distancia. El Quickstart no sustituye el ma-
nual de instrucciones. Usted puede bajarse los manuales de instrucciones
desde la web "www.sick.com/Dx100". Ademas, puede descargarse aqui el
archivo de descripcion del dispositivo (PROFINET 10: archivo GSD, Ether-
NET/IP: archivo EDS, EtherCAT: archivo ESI) y SOPAS Engineering Tool.

e EN/|EC 60825-1:2014

EN/IEC 80825:2:2014 | Cumple las normas 21 CFR 1040.10 y 1040.11,
BNatons puau & aser a excepcion de las desviaciones indicadas en el
Sesuns documento ,Laser Notice No. 50%, del 24 de junio
de 2007.
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2 N iaser 2 (EN/IEC 60825-1:2014)

Clase de laser idéntico para la edicion EN/IEC

60825-1:2007
MEAN OUTPUT P, <1mW

N O 3
CW-MODULATION’+ 0.85 P,
WAVELENGTH = 655nm
FREQUENCY > 90 MHz

Abertura laser

Avisos de seguridad

» Lea el Quickstart antes de realizar cualquier trabajo con el instrumento
de medicion de distancia.

» Peligro de lesiones causadas por rayos laser. En el instrumento de
medicion de distancia DL100 Pro esta montado un laser de clase 2. Los
ojos pueden resultar dafiados si usted mira directamente al rayo laser.
No mire directamente al rayo laser.

» Conexion, montaje e instalacion s6lo por personal especializado.

» Ejecute el trabajo de cableado siempre con el equipo desconectado de
la corriente.

» Ejecute las conexiones y separaciones siempre con el equipo descon-
ectado de la corriente.

» Use solo cables blindados para la transmision de datos. Puede encont-
rar accesorios apropiados en el manual de instrucciones.

> Si la tension de alimentacion no cuenta con toma a tierra o existen
diferencias de potencial entre el terminal GND de la tension de alimen-
tacion y la carcasa del medidor de distancia, se pueden producir danos
en el dispositivo: Hacer funcionar el aparato Ginicamente con tension de
alimentacion con toma a tierra. Asegurarse de que existe una conexion
equipotencial de baja impedancia y con capacidad de conduccion.

Uso adecuado

El instrumento de medicion de la distancia DL100 Pro es un sensor
optoelectronico que detecta la distancia mediante un proceso sin contacto
a un reflector definido.

Uso inadecuado

El instrumento de medicion de distancias DL100 Pro no contiene ningln
componente de seguridad de conformidad con la Directiva de Maquinas
CE (2006/42/CE).

El instrumento de medicién de distancias DL100 Pro no puede ser usado
en areas en las que exista peligro de explosion.

No puede realizarse ninguna modificacién o conversion.

No esta permitido usar el instrumento para otro fin que no sea el descrito
en “uso adecuado”.

Puesta en marcha

1. Monte el soporte de alineacion y el instrumento de medicion de distan-
cia (Fig. A, pasos 1 a 4).

2. Ejecute la conexion eléctrica (Fig. B).

— Monte y atornille el cabo sin corriente.

3. Montar el reflector con una inclinacion de 1° a 3° aprox. para evitar
los reflejos directos de la superficie.

— Las superficies brillantes paralelas al eje del haz laser pueden
causar desviaciones del haz o luces parasitas y dar como resultado
mediciones erréneas. Se consideran superficies brillantes, por
ejemplo, los perfiles de estanterias, los palés con laminas plasticas
elasticas, los postes o los carriles de transporte.

Si el medidor de distancias esté instalado en el eje de desplaza-
miento del transelevador, inclinar el reflector hacia el techo, lejos
del rail (Fig. C).

Si el medidor de distancias esta instalado en el eje de elevacion del
transelevador, inclinar el reflector lejos del poste (Fig. D).

4. Alinee el instrumento de medicion de distancia con el reflector.

— Acerque el instrumento de medicion de distancia al reflector.

— Alinee el instrumento de medicién de distancia de forma que el

punto luminoso del sensor se encuentre en el centro del reflector.

— Aumente la distancia entre el instrumento de medicién de distancia

y el reflector. El punto luminoso del sensor debe seguir en el centro
del reflector.

— Controle la atenuacion. El valor de la atenuacion no puede exceder

el valor en la tabla.
5. Ajuste los tornillos y los muelles (Fig. A, paso 5).
6. La luz LED PWR verde debe encenderse.

Mantenimiento

Los sensores SICK no requieren mantenimiento. Recomendamos que, en
intervalos regulares, debe:

- limpiar las superficies limite dpticas (lentes y reflectores),

- verificar que los tornillos y las conexiones estan apretados.-

ITALIANO

Distanziometro DL100 Pro
Avvio rapido

Oltre alle istruzioni per I‘avvio rapido sono presenti le istruzioni per

I‘'uso complete per il distanziometro. Le istruzioni per I‘avvio rapido non
sostituiscono le istruzioni per I‘uso. E possibile effettuare il download delle
istruzioni per I'uso da internet all‘indirizzo "www.sick.com/Dx100*. Inoltre,
in questa area € possibile scaricare il file di descrizione

(PROFINET 10: file GSD, EtherNET/IP: file EDS, EtherCAT: file ESI) e lo
strumento di progettazione SOPAS.

e sosssionr] EN/IEC 60825-1:2014

S bio it cenior . puwe | Conformita a 21 CFR 1040.10 e 1040.11 ad

receno b0 = Il | esclusione delle variazioni da parte di Laser Notice
n.“Laser Notice No. 50“ del 24 giugno 2007.

Gate hune 34, 2007
Raggio laser - Non fissare la luce del raggio laser -

LAsER [\
' Classe laser 2 (EN/IEC 60825-1:2014)
Classe laser identica per emissioni EN/IEC 60825-

1:2007
EAN OUTPUT P <1mi

CW-MODULATION'+ 0.85 P,
WAVELENGTH = 655nm
FREQUENCY > 90 MHz

Apertura laser

Indicazioni di sicurezza

» Prima di eseguire qualsiasi operazione con il distanziometro, leggere le
istruzioni per |‘avvio rapido.

» E presente il pericolo di riportare eventuali lesioni provocate dal laser.
Nel distanziometro DL100 Pro & integrato un laser di classe 2. Guardan-
do direttamente il raggio laser si possono provocare danni agli occhi.
Non puntare il raggio laser negli occhi.

> Far eseguire le operazioni di allacciamento, montaggio ed installazione
solo a personale specializzato.

» Eseguire le operazioni di cablaggio solo in assenza di tensione.

> Stabilire i collegamenti dei cavi e procedere alla loro disconnessione
solo in assenza di tensione.

» Utilizzare solo cavi schermati per la trasmissione dei dati. Gli accessori
adeguati sono riportati nelle istruzioni per l‘uso.

» Una tensione di alimentazione senza messa a terra oppure differenze
di potenziale tra GND della tensione di alimentazione e la custodia del
misuratore distanza possono causare danni al dispositivo: Garantire
I’esercizio solo con tensione di alimentazione con messa terra. Bassa
impedenza e compensazione del potenziale compatibile con la corrente.

Uso conforme alle disposizioni

I distanziometro DL100 Pro € un sensore ottico-elettronico che definisce
senza contatto la distanza da un riflettore definito attraverso un processo
ciclico.

Uso conforme alle disposizioni

Il distanziometro DL100 Pro non & un componente di sicurezza ai sensi

della direttiva in materia di macchinari CE (2006/42/CE).

Non €& consentito impiegare il distanziometro DL100 Pro in aree a rischio

d‘esplosione.

Non & consentito apportare modifiche ne‘ effettuare aggiornamenti.

Sono vietati tutti gli impieghi non contemplati nella casistica dell‘uso

specifico.

Messa in esercizio

1. Montare il supporto di orientamento e il distanziometro (fig. A, punti
dalad).

2. Stabilire il collegamento elettrico (fig. B).
— Applicare il cavo e serrare le viti a fondo in assenza di tensione.

3. Montare il riflettore con un‘inclinazione di circa 1° fino a 3° per evitare
riflessi diretti di superficie.

— Superfici brillanti parallele agli assi dei raggi laser possono provo-
care commutazioni del fascio o luce diffusa e con cio generare delle
misurazioni errate. Superfici brillanti possono essere ad es. profili di
scaffali, bancali con pellicola estensibile, tralicci o rotaie.

— Se il distanziatore viene montato nell‘asse guida del trasloelevatore,
inclinare il riflettore in direzione del soffitto, lontano dalla guida
(fig. C).

— Se il distanziatore viene montato nell‘asse di sollevamento del tras-
loelevatore, inclinare il riflettore lontano dal palo (fig. C).

4. Allineare il distanziometro e il riflettore (fig. C).
— Portare il distanziometro e il riflettore ad una distanza ridotta.

— Orientare il distanziometro in modo che il punto luminoso del senso-
re si trovi al centro del riflettore.

— Aumentare la distanza tra il distanziometro e il riflettore. Il punto
luminoso del sensore deve continuare a trovarsi al centro del
riflettore.

— Controllare lo smorzamento. Il valore dello smorzamento non deve
superare il valore riportato nella tabella.

5. Eseguire una regolazione di precisione con il sistema a molle elicoidali

(fig. A, punto 5).

6. Il LED verde PWR deve accendersi.

Manutenzione

I sensori SICK non richiedono nessuna manutenzione. Ad intervalli regolari
si consiglia di

- pulire le interfacce ottiche (lenti e riflettori),

- controllare i collegamenti a vite e i collegamenti ad innesto.

NEDERLAND

Afstandsmeetapparaat DL100 Pro
Quickstart

Bovenop deze Quickstart is er een uitvoerige gebruiksaanwijzing voor het
afstandsmeetapparaat. De Quickstart vervangt de gebruiksaanwijzing niet.
De gebruiksaanwijzingen kunt u op het internet op "www.sick.com/Dx100"
downloaden. Verder kunt u hier het apparaatbeschrijvingsbestand (PROFI-
NET I0: GSD-bestand; EtherNET/IP: EDS-bestand, EtherCAT: ESI-bestand)
en het SOPAS Engineering Tool downloaden.

EN/IEC 60825-1:2014

Voldoet aan 21 CFR 1040.10 en 1040.11 met
uitzondering van de in het document ‘Laser Notice
No. 50’ van 24 juni 2007 genoemde afwijkingen.
Laserstralen - Niet in de laserstraal kijken - Laser-
klasse 2 (EN/IEC 60825-1:2014)

Identieke laserklasse voor uitgave EN/IEC 60825-
1:2007

EN/IEC 60825-1:2014
Complies with 21 CFR 1040.10
and 1040.11 except for

deviations pursuant to laser

notice No. 5

date June 24, 2007

A
(A

MEAN OUTPUT P, <1mW
CW-MODULATION' 0.85 P,
WAVELENGTH = 655nm
FREQUENCY 2 90 MHz

Laseropening

Veiligheidsvoorschriften

> Lees de Quickstart voor u met het afstandsmeetapparaat begint te
werken.

» Verwondingsgevaar door laserstraal. In het afstandsmeetapparaat
DL100 Pro is een klasse 2-laser ingebouwd. Door rechtstreeks in de
laserstraal te kijken kunt u oogschade oplopen. Kijk nooit recht in de
laserstraal.

» Aansluiting, montage en instelling mogen uitstluiend door vaklui worden
uitgevoerd.

» Voer bekabelingswerken uitsluitend in een spanningsvrije toestand uit.

» Verbind en ontkoppel leidingsverbindingen uitsluitend in een spannings-
vrije toestand.

» Gebruik uitsluitend beschermde leidingen voor de gegevensoverdracht.
U vindt geschikte accessoires in de gebruiksaanwijzing.

» Een niet geaarde voedingsspanning of potentiaalverschillen tussen GND
van de voedingsspanning en de behuizing van het afstandsmeetap-
paraat kunnen apparaatschade veroorzaken: Uitsluitend met geaarde
voedingsspanning gebruiken. Lage impedantie en een potentiaalvereffe-
ning met voldoende stroomcapaciteit waarborgen.

Voorgeschreven gebruik

De afstandsmeetapparaat DL100 Pro is een opto-elektronische sensor die
met behulp van de time-of-flight principe contactloos de afstand tot een
gedefinieerde reflector bepaalt.

Niet-voorgeschreven gebruik

De afstandsmeetapparaat DL100 Pro is geen veiligheidscomponent in
overeenstemming met de EG-machinerichtlijn (2006/42/EG).

De afstandsmeetapparaat DL100 Pro mag niet op explosieve plaatsen
worden gebruikt.

Er mogen geen wijzigingen worden uitgevoerd en het apparaat mag niet
worden omgebouwd.

Alle gebruikstoepassingen die niet onder voorgeschreven gebruik worden
vermeld, zijn verboden.

Ingebruikstelling

1. Monteer de afstelhouder en het afstandsmeetapparaat (afb. A,
stappen 1 tot 4).

2. Voer de elektrische aansluiting uit (afb. B).

— Voer de elektrische aansluiting uit.

3. Reflector met een neiging van ca. 1° tot 3° monteren, om directe
oppervlaktereflexen te voorkomen.

— Glanzende oppervlakken parallel aan de laserstraalas kunnen de
straal breken of strooilicht veroorzaken en daarmee leiden tot on-
juiste metingen. Glanzende oppervlakken kunnen bijvoorbeeld zijn:
stellingprofielen, pallets met stretchfolie, master of rijrails.

— Als de afstandsmeetapparaat in de rijas van het rekbedienpaneel
wordt gemonteerd, dan dient de reflector in de richting van het
plafond, weg van de loopspoorstaaf over te hellen (afb. C).

— Als de afstandsmeetapparaat in de hefas van het rekbedienpaneel
wordt gemonteerd, dan moet de reflector weg van de mast overhel-
len (afb. D).

4. Stel het afstandsmeetapparaat en de reflector naar elkaar af.

— Breng het afstandsmeetapparaat en de reflector op een kleine
afstand t.o.v. elkaar.

— Stel het afstandsmeetapparaat zo af dat de lichtvlek van de sensor
in het midden van de reflector wordt gericht.

— Vergroot de afstand tussen afstandsmeetapparaat en reflector. De
lichtvlek van de sensor moet verder in het midden van de reflector
zijn afgesteld.

— Controleer de demping. De dempingswaarde mag de waarde in de
tabel niet overschrijden.

5. Voer de fijnafstelling via het schroefveersysteem uit (afb. A, stap 5).
6. De groene LED PWR moet oplichten.

Onderhoud

SICK-sensoren zijn onderhoudsvrij. Wij raden u aan om regelmatig

- de optische grensoppervlakken (lenzen en reflectoren) te reinigen,
- schroef- en steekverbindingen te controleren.
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EtherCat® is a registered trademark and patented by Beckhoff Automation
GmbH, Germany
EtherCat®ist eine eingetragene Marke und patentierte Technologie lizenziert
durch die Beckhoff Automation GmbH, Deutschland
EtherCat® est une marque déposée et une technologie brevetée sous licence de
Beckhoff Automation GmbH, Allemagne
EtherCat® é uma marca registrada e uma tecnologia patenteada licenciada pela
Beckhoff Automation GmbH, Alemanha
EtherCat® es una marca registrada y una tecnologia patentada, bajo licencia de
Beckhoff Automation GmbH, Alemania
EtherCat®é un marchio registrato, la technologija & brevettata ed & concessa in
licenza da Beckhoff Automation GmbH, Germania
EtherCat® is een geregistreerd merk en een gepatenteerde technologie gelicen-
tieerd door Beckhoff Automation GmbH, Duitsland
EtherCat® X HIFSNHETH D . N1 Y D Beckhoff Automation GmbH
€& o THE S AT O BIHIRFA ORT T,
EtherCat® JQVEMFibR, Al
Beckhoff Automation GmbH #ZALHIEFIFA .
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